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Fahren sind in vielen Regionen der Welt ein wichtiger Faktor fur die Verkehrsinfra-
struktur. Ihr Betrieb erspart oftmals lange und zeitaufwandige Umwege entlang
von Flissen und Seen. Damit leisten Fédhren auch einen Beitrag zur Reduzierung
von Treibstoffverbrauch und Schadstoffemissionen. Um diesen Beitrag weiter zu
steigern und zugleich den Fahrbetrieb noch sicherer zu machen, haben Voith,

die Rheinfahre Maul, das Institut fir Regelungstechnik der RWTH Aachen und die
Firma Argonav in einem dreijahrigen Gemeinschaftsprojekt eine ,,Automatisierte
und koordinierte Navigation von Binnenfédhren (AKOON)“ entwickelt.

In diesem Rahmen wurde eine Rheinfahre, die in der Nahe von
Mainz zwischen den Ortschaften Oestrich-Winkel und Ingel-
heim verkehrt, ausgerustet mit

+ einem Spurhaltesystem mit aktiver Kollisionsvermeidung,
+ einem Positionshalteassistenten,

+ acht Laserscannern und Radar zur UmfeldUberwachung sowie
+ weiterer Sensorik, u.a. zur Umwelt- und Zustandserfassung.

Mit einem Verkehrsaufkommen von Uber 600.000 transpor-
tierten Personen und 300.000 transportierten Fahrzeugen
pro Jahr ist die Fahrverbindung ein unverzichtbarer Teil der
Verkehrsinfrastruktur.

Dank der entwickelten Systeme kénnen die Uberfahrt sowie
das An- und Ablegen am Fahranleger automatisch erfolgen.
Der Fahrfuhrer hat lediglich eine Uberwachende Funktion.



Antrieb und Steuerung
kombiniert: der Voith
Schneider Propeller (VSP)

Durch seine Bauweise erzeugt
der Voith Schneider Propeller
Schub in jede beliebige Rich-
tung. Er ist daher Antrieb und
Steuerung in einem. Dank der
sehr kurzen Reaktionszeiten auf
Steuerbefehle ermdglicht der
VSP zudem auch unter widrigen
Bedingungen schnelles, sicheres
und prazises Mandvrieren. Daher
ist der VSP der ideale Antrieb

fir autonom fahrende Schiffe.

Weniger Treibstoff,
mehr Sicherheit

Im FrUhjahr 2023 werteten die Projekt-
partner die Daten des Forschungspro-
jekts aus: Dank der intelligenten Wegpla-
nung sowie der optimierten Ansteuerung
der Antriebseinheiten kann der Fahren-
betreiber pro Jahr rund elf Prozent Die-
sel — und damit je nach Treibstoffpreis
zwischen 10.000 und 20.000 Euro -
einsparen. Zudem sorgt das autonome
Steuerungssystem mittels einer kontinu-
ierlichen Verkehrsuberwachung fur ein
HochstmaR an Sicherheit auf der knapp
ein Kilometer langen Strecke. Diese gilt
aufgrund enger Passagen, Sandbanken,
starker Strdomung und eines hohen Auf-
kommens an Langsverkehr als beson-
ders anspruchsvoll.

Einen zentralen Baustein flr diesen
Erfolg stellen die vier Voith Schneider

Propeller dar, mit denen das Fahrschiff
ausgerUstet ist. Diese sind Antrieb und
Steuerung in einem und ermdglichen
der Fahre dank ihrer kurzen Reaktions-
zeiten jederzeit ein schnelles, sicheres
und prazises Manbvrieren sowie eine
auBerst exakte dynamische Spurfih-
rung. DarUber hinaus ermdglichen das
autonome System und die VSPs, dass
die Fahre ihre Position trotz Wind und
Stréomung ohne Ankern oder Festma-
chen halten kann. Dank dieser digi-
talen Unterstutzung wich die Fahre nur
hdchstens zwolf Zentimeter vom Ziel-
punkt ab. Fir einen menschlichen
Schiffsfihrer sind diese Werte kaum er-
reichbar. Die Entwicklungen werden im
Vorhaben autoFerry weitergefuhrt.
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Schiffsdaten Fahre Horst

+ Baujahr: 1987

+ Eigengewicht: 255 t

+ Lange/Breite: 57m/13,40 m

+ Tragféhigkeit: 135t

+ Antrieb: 4x Voith Schneider
Propeller VSP10E

+ Antriebsleistung: rund 1.000 PS

+ Max. Personenzahl: 250

+ Max. Anzahl Fahrzeuge: 32 Pkw
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